3

/ SensorProximidade

: SensorProximidade

3

/ VerificarObstaculo

Sensor é lido como
desobstruido

: VerificarObstaculo

3

| ExecutorMissao
: ExecutorMissao

1.1: LeiaStatus : PedidoLeitura [

1: timeout | fimeout

Sensor é lido como
obstruido

2: obstaculo_achado : LeiTuroSensor\

1.1.1.1: Desobstruido

1.1.1.1.1: ACK

Sensor é lido como
desobstruido

2.1: Obstruido

Status é passado
ao PVA e ele
responde com
ACK

2.1.1: ACK

Status é passado
ao PVA e ele
responde com
ACK

|
2: fimeout ! timeout

2.1: LeiaStatus : PedidoLeitura u

L_.H: NenhumObstaculo : LeituraSensor }
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