Δύναμη F-Τριβή Ολίσθησης
Σώμα μάζας m=2Kg εκτελεί ΕΟΚ με φορά κίνησης προς τα δεξιά πάνω σε μη λείο οριζόντιο επίπεδο, με το οποίο παρουσιάζει συντελεστή τριβής μ=0,5. Ξαφνικά δέχεται σταθερή δύναμη F=20N, η διεύθυνση της οποίας μπορεί να είναι  μια από τις ακόλουθες περιπτώσεις:
1η Περίπτωση
 (
F
)Οριζόντια 

2η Περίπτωση
 (
F
3
0
ο
)Πλάγια με φορά προς τα κάτω σχηματίζοντας με το οριζόντιο επίπεδο γωνία φ=30ο.
3η Περίπτωση
 (
3
0
ο
F
)Πλάγια με φορά προς τα πάνω σχηματίζοντας με το οριζόντιο επίπεδο γωνία φ=30ο.

4η Περίπτωση
Κατακόρυφη με φορά προς τα κάτω.
 (
F
)
5η Περίπτωση
Κατακόρυφη με φορά προς τα πάνω.
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Να βρείτε το μέτρο της τριβής ολίσθησης σε κάθε μια από τις παραπάνω περιπτώσεις.		Δίνεται g=10m/s2.
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)2η Περίπτωση
Αναλύουμε την δύναμη F σε δύο συνιστώσες Fx και Fy. To σώμα αποκτάει επιτάχυνση λόγω της συνιστώσας Fx.
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ς
)3η Περίπτωση
Αναλύουμε την δύναμη F σε δύο συνιστώσες Fx και Fy. To σώμα αποκτάει επιτάχυνση λόγω της συνιστώσας Fx.






4η Περίπτωση
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)5η Περίπτωση








Γιάννης Αγγελόπουλος
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